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Introducción 

Especificación  hierro fundido 

Sinceridad, armonía y creatividad 

¿Quienes somos? ¿Y qué podemos ofrecer? 

Establecida en 1984, Wolong Electric Group Co., Ltd cotizó en la Bolsa de Valores de Shanghái en junio de 2002. El Grupo Wolong cuenta actualmen-

te con 55 filiales, más de 18.500 empleados, activos de 3.200 millones e ingresos anuales de 4.500 millones de dólares en 2016. La compañía se 

centra principalmente en tres cadenas de productos: motores y variadores, transformadores y fuentes de alimentación. 

La historia del Grupo ATB (Antriebs Technik Bauknecht), con una participación del 100% en Wolong, se remonta a más de 90 años. Con 12 bases de 

fabricación y más de 3.000 empleados en Europa, el grupo ATB incluye marcas como Brook Crompton, Laurence Scott, Morley y Schorch, otras mar-

cas dentro del grupo Wolong son CNE, OLI y SIR. 

Hoy, Wolong Electric Group se encuentra entre las compañías líderes a nivel mundial, ofreciendo más de 130 años de experiencia y pericia. 

La cartera de productos cubre un rango de clasificación de unos pocos vatios a 130 MWatt de motores y variadores, generadores, baterías de sumi-

nistro de energía, transmisión eléctrica y equipos de transformación y otros productos relacionados. Estas pueden ser soluciones estándar, solucio-

nes personalizadas y soluciones de diseño a pedido que incluyen sistemas de accionamiento completos para una amplia gama de aplicaciones en 

volúmenes bajos y altos. Nuestros productos son ampliamente utilizados en electrodomésticos, como aires acondicionados, lavadoras, utensilios de 

cocina y jardín, y también en aplicaciones industriales estándar y pesadas como petróleo y gas, generación de energía, minería, marina, ferroviaria, 

vehículos eléctricos y muchos otros. 

Tamaño      80-355 

Carcasa     IP55       IP56, IP65 

Opción de montaje    Patas (B3), Brida (B5), (B14)    Patas y brida (B35), (B34) 

Posición de la caja de terminales  Arriba      Derecho, izquierdo 

Voltaje  (V)    400, 380       500, 690, 415, 440, 460, 480  

Frecuencia     50 Hz       60 Hz 

Enfriamiento     IC411       IC410, IC418 

Ubicación del rodamiento   Lado accionamiento     Lado no accionamiento 

Lubricación     80 - 180 rodamientos con doble sello   con grasera 

     200-355 con grasera 

Aislamiento     clase F       clase H o nano aislamiento (Pg 14) 

Aumento de temperatura   clase B       clase F 

Color de pintura          bajo pedido 

Cubierta del ventilador   de acero 

Protección térmica          PTC, PTO, PT100 

Calentadores anticondensación        100-355 

Agujeros de drenaje          80-355 

Operación con VFD (con derrateo)   Par variable 10: 1 

     Par constante: 2: 1    rango de velocidad alternativo  

Temperatura ambiente  -15 °C a + 40°C 

Las especificaciones y opciones anteriores ofrecen un breve resumen de las características disponibles para la gama de hierro fundido WE3. Para 

obtener una lista completa de las características opcionales, comuníquese con nuestro grupo ventas. 

Especificación                        Producto estándar       Opcional 
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               General 

Aseguramiento de calidad 
Marca CE 
Normas y Reglamentos 

Aseguramiento de calidad Marca CE 

Todo el proceso de realización de pedidos para máquinas eléctricas, 

desde la cotización hasta la entrega, incluida la integración de nuestros 

proveedores, se basa en un sistema de garantía de calidad generalmente 

aceptado de conformidad con la norma ISO 9001, que se supervisa cons-

tantemente y está en constante desarrollo. 

Los diseños, datos técnicos e ilustraciones contenidos en esta documen-

tación están sujetos a cambios. Solo son vinculantes con la confirmación 

por escrito. 

Los motores llevan la etiqueta CE de conformidad con la Directiva de 

bajo voltaje 2014/35 / CE o la Directiva ErP 2009/125 / CE. El 

29/12/2009, entró en vigor la Directiva de máquinas 2006/42 / CE que 

exime claramente a los motores de inducción. La Directiva EMC 

2014/30 / CE califica a los motores de inducción como equipos benignos 

y los exime explícitamente de su alcance. 

Normas, códigos, regulaciones y especificaciones 

Los motores se ajustan a las normas y reglamentos pertinentes, incluidos, 

entre otros, los siguientes: 

Título          IEC    DIN/EN   Estándar Británico 

Máquinas eléctricas rotativas Clasificación y rendimiento    IEC 60034-1  DIN EN 60034-1  GB 755 

Determinación de pérdidas y eficiencia     IEC 60034-2-1   DIN EN 60034-2-1  GB/T1032 

Grados de protección IP       IEC 60034-5   DIN EN 60034-5  GB/T 4942.1 

Métodos de enfriamiento (código IC)      IEC 60034-6   DIN EN 60034-6  GB/T 1993 

Tipos de construcción (código IM)      IEC 60034-7   DIN EN 60034-7  GB/T 997 

Marcación de terminales y sentido de rotación    IEC 60034-8   DIN EN 60034-8  GB 1971 

Límites de ruido        IEC 60034-9   DIN EN 60034-9  GB 10069.3 

Protección térmica incorporada; reglas para la protección   IEC 60034-11   DIN EN 60034-11  GB/T 13002 

 

Rendimiento inicial de motores de inducción de jaula trifásicos de una  

velocidad, excluyendo motores de varias velocidades, para voltajes de  

hasta 690 V / 50 Hz inclusive       IEC 60034-12   DIN EN 60034-12  GB/T 22210 

 

Vibración mecánica de máquinas con alturas de eje de 56 mm y superiores IEC 60034-14   DIN EN 60034-14  GB10068 

 

Máquinas eléctricas rotativas - Parte 25: Guía para el diseño y el  

rendimiento de motores de inducción de jaula alimentados por variador IEC 60034-25   DIN EN 60034-25 

 

Clases de eficiencia de motores trifásicos de jaula de ardilla   IEC 60034-30-1  DIN EN 60034-30-1  GB18613 

Voltajes estándar IEC        IEC 60038   DIN IEC 60038 

Motores trifásicos para uso general con dimensiones y salidas  

estandarizadas.        IEC 60072 (1)   DIN EN 50347   GB/T 4772.1 

 

(1) IEC 60072 solo proporciona dimensiones pero no define ninguna clasificación de salida (tolerancias según EN 50347) 
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Explicaciones técnicas 

Corriente alterna trifásica, potencia nominal 

Par de carga nominal, velocidad 

Corriente alterna trifásica 

El término corriente alterna trifásica se usa si el sistema trifásico 

existente lleva tres voltajes alternos individuales que tienen valo-

res idénticos, pero muestran un cambio de fase de 120 grados. 

Las tres fases del sistema trifásico se denominan L1, L2 y L3. 

Potencia Nominal 

    Velocidad 

La potencia nominal es la suministrada en el eje del motor: 

PN=√3 x UN x IN x Cos ϕ x η  [W]  ó 

PN=√3 x UN x IN x Cos ϕ x η  x 10-3 [kW]   

UN = Voltaje nominal en el motor [V] 

IN= Corriente nominal [A] 

Cos ϕ = Factor de potencia 

η= Eficiencia  

Par de carga nominal 

El par de carga nominal se determina de la siguiente manera: 

MN= 9559 x PN / nN  [Nm] 

PN= Potencia nominal [kW] 

nN= Velocidad nominal [min-1] 

La unidad SI es Newton metro. 

1 Nm = 1 / 9,81  kgm 

La velocidad sin carga corresponde a la velocidad síncrona re-

ducida por el deslizamiento. La velocidad síncrona del motor se 

determina de la siguiente manera 

 nS= fx60/p   [min-1]  

 f=  frecuencia [Hz] 

 p= número de par de polos 

La velocidad síncrona se reduce a la velocidad nominal por el 

deslizamiento S  necesario para producir la potencia de salida 

(consulte los datos técnicos). 

 nN= nS x 3 (1-s) [min-1] 

 nS= velocidad síncrona [min-1] 

    Conexión 

Básicamente, hay dos formas diferentes de conectar el motor 

Trifásico 

Conexión en estrella Y 

Si los extremos del devanado U2, V2 y W2 están conectados entre sí, se 
forma la conexión en estrella con un punto neutro. 

Tensión nominal UN, es decir, tensión total en 2 de las 3 fases se despla-
zan 120 grados cada una; la corriente nominal IN, es la, corriente en cada 
fase del sistema, lo que significa 

UN= √3 x Uf 

IN= If 

Conexión en Delta D 

Si el final del devanado de cada fase está conectado al inicio del 
siguiente devanado de fase, se forma la conexión delta. Tal cone-
xión no incluye un punto neutro. Tensión nominal Tensión UN entre 
2 de las 3 fases del sistema. Corriente nominal IN corriente total en 2 
de las 3 fases que se desplazan 120 grados cada una, lo que significa 

UN= Uf 

IN= √3  x If 

En general, los motores trifásicos con una potencia de hasta 4 kW 

cuentan con arranque directo en línea, mientras que los motores 

trifásicos con una potencia de 5,5 kW en adelante cuentan con 

arranque estrella-triángulo. 
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Explicaciones técnicas 

Grado de protección 

Agujeros de drenaje de condensado 

Grado de protección según IEC 60034-5 

Para todos los tipos de construcción con el eje en una posición hacia abajo, se recomienda el diseño "con techo de goteo", 

para evitar la entrada de agua en el lado de no accionamiento del eje. Para todos los tipos de construcción con el eje en una 

posición hacia arriba, un requisito previo es una cubierta adecuada, que evite la caída de piezas pequeñas sobre la cubierta 

del ventilador. Esto no se aplica cuando el motor está acoplado a la máquina accionada, la cual proporciona cobertura. Sin 

embargo, el flujo de aire de enfriamiento puede no verse afectado por dicha cubierta. Los motores que se instalan en exte-

Agujeros de drenaje de condensado 

Los motores hasta el tamaño 355 inclusive no están provistos de 

orificios de drenaje de condensado. Se instalarán solo a pedido 

especial, que debe especificarse explícitamente en el pedido. 

La posición de estos agujeros depende del tipo de construcción 

del motor y la posición de montaje. Los orificios de drenaje de 

condensado se colocan en el punto más bajo (en el escudo o en 

la carcasa del motor). 

Nota: 

Además del "uso normal" como se especifica en las 

instrucciones de operación y mantenimiento, los mo-

tores con orificios de drenaje de condensado, que 

debido al grado de protección del motor están sella-

dos herméticamente con un tornillo, deben drenarse a 

intervalos razonables (de acuerdo con el grado de 

formación de condensados). 
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Explicaciones técnicas 

Tipos de montaje 

Tipos de construcción 

Los tipos de montaje más comunes se muestran en siguiente tabla. Los dibu-
jos dimensionales muestran el rango de tamaños para los que están disponi-
bles los tipos de construcción individuales. Otros tipos de construcción están 
disponibles bajo pedido. 

El tipo básico de construcción se especifica en la placa de características se-
gún el código I, IEC 60034-7. Los motores estándar, es decir, los tamaños 80 - 
355, que se ordenan como tipos básicos de construcción (tipos universales 
de construcción) IM B3, IM B5 o IM B14, también se pueden manejar las 
siguientes posiciones de montaje no estándar (1): 

IM B3 en IM B6, IM B7, IM B8, IM V5 o IM V6, 

IM B5 en IM V1 o IM V3, 

IM B14 en IM V18 o IM V19. 

Para motores hasta el tamaño 315 (diseño estándar sin drenaje 
de condensado). Debido al hecho de que las cajas de terminales 
son giratorias 90 grados, la conexión de los motores al sistema 
de suministro está prevista en todo tipo de construcción. 

Código I (Código II) 

 IM B3 (IM 1001) 

 Eje en posición horizontal 

Patas al piso 

 

IM B6 (IM 1051) 

Eje en posición horizontal 

Patas en la pared y a la 
izquierda al mirar la punta 
del eje 

 

IM B7 (IM 1061) 

 Eje en posición horizontal 

Patas en la pared y a la 
derecha al mirar la punta 
del eje  

 

IM B5 (IM 3001) 

Eje en posición horizontal 

 

 

IMV1 (IM 3011)  

Eje en posición vertical 
hacia abajo 

 

 

IM V3 (IM 3031) 

Eje en posición vertical 
hacia arriba 

 

Motores de 

montaje con 

patas 

Todos los tama-

ños  

Motores de 
montaje en bri-
da, brida FF con 
agujeros pasan-
tes 

Todos los tama-
ños  

designación an-
terior según DIN: 
brida A 

Código I (Código II) 

IM B8 (IM 1071) 

 Eje en posición horizontal 

Patas hacia arriba 

 

IM V5 (IM 1011) 

 Eje en posición vertical hacia 
abajo. Patas en la pared 

 

 

IM V6 (IM 1031) 

 Eje en posición vertical hacia 
arriba. Patas en la pared 

 

 

 

IM B35 (IM 2001) 

Eje en posición horizontal 

Patas en el piso 

 

IM V15 (IM 2011) 

 Eje en posición vertical hacia 
abajo. Patas en la pared 

 

 

 

IM V35 (IM 2031) 

Eje en posición vertical hacia 
arriba. Patas en la pared 

(1) La carga del rodamiento es limitada con instalación vertical 



 

 

7 Tipos de montaje 

Tipos de construcción 

Código I (Código II) 

 

IM B14 (IM 3601) 

Eje en posición hori-
zontal 

 

 

IM V18 (IM 3611) 

Eje en posición vertical 
hacia abajo 

 

 

 

 

IM V3 (IM 3031) 

Eje en posición vertical 
hacia arriba 

 

 

IM B9 (IM 9101) 

Pernos de tensión 
roscados. Eje en posi-
ción horizontal 

Código I (Código II) 

 

IM B34 (IM 2101)  

Eje en posición horizon-
tal. Patas al piso 

 

IM V17 (IM 2111) 

Eje en posición vertical 
hacia abajo. Patas en la 
pared 

 

 

 

IM V37 (IM 2131) 

Eje en posición vertical 
hacia arriba. Patas en la 
pared 

 

 

 

IM B15 (IM 1201) 

Patas y pernos de ten-
sión roscados. Eje en 
posición horizontal 
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Explicaciones técnicas 

Punta del eje, chaveta y chavetero 

Balanceo , vibración y acople 

Punta del Eje 

La puntas de eje son cilíndricas y tanto su diseño, tamaño y clasificación 
de desempeño son fabricadas conforme a IEC 50347. Motores de tamaño 
80 hacia arriba están equipados con puntas de eje que tienen roscas 
internas de acuerdo con DIN 332-2 para el montaje de poleas y acopla-
mientos de correa. El diseño de los chaveteros se ajusta a DIN 6885-1; Las 
chavetas siempre se incluyen en los paquetes de entrega del motor. A 
petición del cliente, los motores se entregan con una segunda punta de 
eje libre. 

Chaveta y chavetero 

La chaveta y el chavetero corresponden a la forma A según DIN 6885-1. 
Las tolerancias de la chaveta y chavetero están de acuerdo con IEC 
50347.  

Para tamaños 80 - 355 las dimensiones de chavetero son las siguientes y 
la posición en la punta del eje: central 

Tamaño Ancho Alto Estándar

Mínima longitud 

según 

DIN EN 5034DIN 
mm mm mm mm

80 6 6 32 32

90 8 7 40 40

 100 + 112 8 7 50 50

132 10 8 70 70

160 12 8 100 90

180 14 9 100 100

200 16 10 100 100

225/2 16 10 100 100

225/4 18 11 125 125

250/2 18 11 125 125

250/4 18 11 125 125

280/2 18 11 125 125

280/4 20 12 125 125

315/2 18 11 125 125

315/4 22 14 140 140

355/2 20 12 125 125

355/4 25 14 140 140

Balanceo 

En todos los motores, los rotores están balanceados dinámicamente 
con media chaveta a velocidades de funcionamiento según DIN ISO 
21940-32: 2012. De acuerdo con este estándar, los símbolos de letras 
especifican adicionalmente el tipo de balanceo de la chaveta y chavete-
ro en la placa de características o la cara del eje de transmisión. (H - 
balanceo de media chaveta, F - balanceo de chaveta completa). 

El uso de rodamientos de alta calidad, así como el cumplimiento de las 
tolerancias de ajuste aseguran una suavidad de funcionamiento confia-
ble y cumplimiento del grado de severidad de vibración. Los motores 
catalogados cumplen con el grado de severidad de vibración "A" de 
acuerdo con IEC 60034-14. 

Debe garantizarse que los elementos de transmisión (poleas de correa, 
acoplamientos, ruedas dentadas, etc.) sin ranuras se balanceen dinámi-
camente a la velocidad deseada. Además, es importante que la longitud 
del chavetero corresponda a la longitud de la chaveta, ya que, en su 
defecto, los desequilibrios residuales adicionales afectarían la vibración 
del motor. 

De acuerdo con la regulación IEC 60034, los rotores están diseñados 
para una prueba de sobrevelocidad igual a 1.2 veces la velocidad nomi-
nal segura más alta. 

Vibración 

En caso de requisitos especiales, el grado de severidad de vibración "B" 
está disponible por un costo adicional. 

Los límites de severidad de vibración subsecuentes son válidos para 
motores que funcionan sin carga en un modo desacoplado con suspen-

Grado 

severidad 

vibración

Rango de 

velocidad

1/ min ≤132 160-280 280>

A 120 a 3600 1,6 2,2 2,8

B 120 a 3600 0,7 1,1 1,8

Altura efectiva al centro del eje en mm

Velocidad de vibración mm/s

Acople 

Se permite acople torsionalmente flexible para todos los moto-

res. Sin embargo, debe tenerse en cuenta que los acoples torsio-

nalmente flexibles también requieren una alineación muy preci-

sa de las máquinas a acoplar, a fin de excluir las vibraciones du-

rante el funcionamiento en la mayor medida posible y garantizar 

que la vida útil de los rodamientos no se reduzca por cargas no 

permitidas El acople de motores de dos polos (con velocidades 

síncronas de 3000 min a 50 Hz y 3600 min a 60 Hz) debe reali-

zarse con el mayor cuidado y precisión. Es esencial asegurarse 

de que la mitad del acople  en la punta del eje esté balanceado 

dinámicamente en un mandril liso. 



 

 

9 Método de enfriamiento 

Construcción mecánica 

Método de enfriamiento 

Los motores están equipados con ventiladores de plástico o metal que proporcionan enfriamiento independientemente de la dirección 

de rotación del motor. El ventilador incorporado mueve el aire de enfriamiento desde el lado de no acople al lado de acople del motor. 

Por esta razón, es esencial que las aberturas de la caperuza del ventilador aseguren la entrada  libre de aire. El enfriamiento correcto 

depende de observar un espacio mínimo entre la caperuza del ventilador y cualquier pared existente. 

Los métodos de enfriamiento para máquinas eléctricas se indican en código de acuerdo con IEC 60034-6. El código consta de las letras 

IC (International Cooling) y un número de tres dígitos. 

• IC 410: totalmente cerrado sin ventilación: enfriamiento sin usar un ventilador, por ventilación natural y radiación en la superfi-

cie cerrada del motor. 

• C 411: refrigerado por ventilador totalmente cerrado: el aire de enfriamiento es soplado sobre la superficie del motor totalmen-

te cerrado por un ventilador montado en el eje. 

• IC 418: Refrigerado por superficie externa: se sopla aire de enfriamiento sobre la superficie del motor totalmente cerrada. El 

motor se coloca en el flujo de aire externo y puede ser autoventilado o no ventilado. 

El estándar presentado en esta lista se clasifica en el método de enfriamiento IC 411 (refrigerado por superficie) 

Se debe tener debidamente en cuenta la incidencia de calor y la radiación de calor (por ejemplo, radiación solar, temperaturas de los 

medios, ...). 
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Construcción mecánica 

Rodamientos 

Rodamientos 

Los motores están equipados con rodamientos tanto en el lado de acople como en el lado de no acople del motor. Los rodamientos de 

los motores hasta el tamaño 180 inclusive están lubricados permanentemente. Los motores del tamaño 200 en adelante  tienen roda-

mientos reengrasables. Otras especificaciones bajo pedido. 

Estos motores están equipados con una placa adicional que indica detalles sobre el lubricante específico, la cantidad requerida y los 

intervalos de engrase. 

Tipo de rodamiento (la selección del rodamiento se puede cambiar según las necesidades del cliente) 

Tamaño Número de 

polos

Lado de 

acople

Lado de no 

acople
80 2~6 6204ZZ 6204ZZ

90 2~6 6205ZZ 6203ZZ

100 2~6 6206ZZ 6205ZZ

112 2~6 6206ZZ 6206ZZ

132 2~6 6208ZZ 6305ZZ

160 2~6 6309ZZ 6307ZZ

180 2~6 6310ZZ 6308ZZ

200 2 6312 6212

200 4~6 6312 6212

225 2 6312 6312

225 4~6 6313 6312

250 2 6313 6313

250 4~6 6314 6313

280 2 6314 6314

280 4~6 6317 6314

315 2 6317 6317

315 4~6 6319 6319

355 2 6319 6319

355 4~6 6322 6322
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Lubricación Fuerzas  permitidas en la punta del eje 

Los motores estándar están lubricados de por vida. En el caso de 

una mayor carga y temperaturas extremas, hay grasas especiales 

disponibles. 

Los valores especificados son válidos para los rodamientos y los 

extremos del eje del lado de acople contenidos en esta lista, to-

mando como base una vida calculada de L10h = 20000 h. Están 

permitidos tanto para ejes horizontales como verticales. La tabla 

contiene datos sobre la fuerza radial admisible FR a una distancia 

x del hombro del eje. 

Fuerza radial permitida 

Tamaños 80—355 

Tamaño

FR x=0                                   FR x=max FR x=0                                   FR x=max FR x=0                                   FR x=max

WE3-80 485 400 625 515 735 605

WE3-90 725 605 920 775 10990 910

WE3-100 1010 830 1270 1040 1520 1240

WE3-112 1030 840 1310 1060 1550 1250

WE3-132 1490 1180 1940 1530 2260 1780

WE3-160 1540 1210 2040 1590 2330 1820

WE3-180 2000 1550 2350 1950 2800 2250

WE3-200 2550 2100 3350 2750 3900 3200

WE3-225 3050 2550 3750 2950 4550 3600

WE3-250 3650 2950 4400 3600 5350 4350

WE3-280 3350 2800 8700 7200 10800 8900

WE3-315 3950 3350 9900 8100 12100 9900

WE3-355 4250 3750 10300 9000 13000 11000

2P 4P 6P

Fuerza Radial F0 (N)
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Diseño Eléctrico 

Potencia 

Tolerancias 

Potencia Tolerancias 

La potencia nominal y los valores operativos especificados en las 

tablas de selección son aplicables al tipo de servicio S1 según lo 

definido por IEC 60034-1 a una frecuencia nominal de 50 Hz (60 

Hz), voltaje nominal, una temperatura de enfriamiento (KT) de 

máx. 40 ° C y una altitud del sitio de hasta 1000 m sobre el nivel 

del mar. Los motores también se pueden utilizar a temperaturas 

de de enfriamiento de 40 ° C a máx. 60 ° C, o una altitud del sitio 

de más de 1000 m sobre el nivel del mar. En estos casos, la po-

tencia nominal especificada en las tablas de selección se debe 

reducir de acuerdo con la tabla a continuación y / o se debe se-

leccionar un tipo de motor más grande o una clase de tempera-

tura más alta. Motores para temperaturas más altas de enfria-

miento disponibles bajo pedido. 

Corriente excesiva ocasional 

De acuerdo con DIN EN 60034-1, los motores con una potencia 
nominal de hasta 315 kW, que funcionan a temperatura de fun-
cionamiento de carga nominal, pueden soportar un exceso de 
corriente de 1,5 veces la corriente nominal durante un período de 
2 minutos sin que sus vidas se vean afectadas negativamente. 

Según DIN EN 60034-1, se aplican las siguientes tolerancias a los 
valores eléctricos especificados en las tablas de clasificación: 

Eficiencia η: 

PN ≤ 150 kW   -15%(1-η) 

PN > 150 kW |  -10%(1-η) 

Factor de potencia cos φ - (1- cos φ)/6 

Deslizamiento s a carga nominal y temperatura de funciona-
miento de carga nominal: 

>1 kW ± 20% del deslizamiento garantizado 

< 1kW ± 30% del deslizamiento garantizado 

Par de rotor bloqueado: –15% 

Par de ruptura: –10% 

Corriente de rotor bloqueado: +20% 

Corriente nominal: 

Las tablas de clasificación especifican las corrientes nominales 
para voltajes de 220 y 440V. En el caso de cualquier otro voltaje, 
las corrientes nominales cambian en proporción inversa a los 
voltajes: 

U/UN  = IN / I 

De esto, se sigue: 

IN = U x I / UN 
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Eficiencia según IEC 60034-30-1 

Diseño eléctrico 

Eficiencia 

1) a 3,7 kW 

2) a 150 kW 

3) a 185 kW 
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Clases de temperatura Tipos de servicio 

Diseño Eléctrico 

Clase de temperatura, aislamiento 

Dirección de rotación , Tipos de servicio 

De acuerdo con DIN EN 60034, los materiales aislantes, incluidos 

los impregnantes, se clasifican en clases de temperatura, a las 

TRL Límite de aumento de temperatura (aumento de temperatura) en K 
(valor medio en Kelvin) 

CT temperatura del refrigerante 

MPT Temperatura permanente máxima permitida en ° C (para el punto 
más caliente del devanado) 

Aislamiento 

Todos los motores están diseñados de acuerdo con la clase de 
temperatura 155 (F). A potencia nominal y en funcionamiento 
directo en línea, la utilización del motor corresponde a la clase 
de temperatura 130 (B). Los sistemas de material aislante utiliza-
dos protegen en gran medida el devanado contra la influencia de 
gases, vapores, polvo y aceite. Soportan cargas climáticas nor-
males de acuerdo con IEC 60721-3 y son tropicalizados. 

Clase de Temperatura 155 (F) 

Como los motores de diseño estándar especificados en esta lista 
se utilizan de acuerdo con la clase de temperatura 130 (B), es po-
sible aumentar la potencia nominal para motores de tamaño de 
bastidor 80 a 355 en funcionamiento continuo con una tempera-
tura del refrigerante de 40 ° C en 10 %, o para elevar la tempera-
tura del refrigerante de 40 ° C a 60 ° C en funcionamiento a la po-
tencia nominal. Motores para temperaturas más altas de refrige-
rante disponibles bajo pedido. 

Dirección de Rotación 

Los motores pueden funcionar en ambas direcciones de rotación. 
Si las fases de línea están conectadas a los terminales del motor 
U1, V1, W1 en un orden L1, L2, L3, el sentido de rotación es en el 
sentido de las agujas del reloj cuando  se mira de frente el eje en 
el dado de acople o accionamiento, de acuerdo con IEC 60034-8. 
La dirección de rotación se puede revertir intercambiando cual-
quiera de las dos fases. 

Valores recomendados para 

Duración de funcionamiento: 10, 30, 60 y 90 minutos. 

Factor de duración cíclica: 15; 25; 40 y 60% 

Tiempo de ciclo: 10 minutos 

Para los tipos de servicios S2-S8, se debe especificar el contra-par 
de arranque. 

 Tipos de 

servicio según

DIN EN 60034-1

Designación Datos Requeridos

S1 Servicio continuo (carga 

constante)S2 Servicio a  corto plazo (carga 

constante)

Duración de funcionamiento

S3 Servicio periódico (carga 

constante / parada)

Factor de duración cícl ica

S4 Servicio periódico intermitente 

con arranque (arranque / carga  

constante / parada)

Factor de duración cícl ica , 

momento de inercia  motor, 

momento de inercia  máquina 

de carga

S5 Servicio periódico intermitente 

con frenado eléctrico 

(arranque / carga  constante / 

frenado / parada)

Factor de duración cícl ica , 

Momento de inercia  del  motor, 

Momento de inercia  de la  

máquina de carga

S6 Servicio periódico de 

operación continua (carga 

constante / s in carga)

Factor de duración cícl ica

S7 Servicio periódico de 

operación continua con 

frenado eléctrico (arranque / 

carga  constante / frenado / 

parada)

Momento de inercia  del  motor, 

Momento de inercia  de la  

máquina de carga

S8 Servicio periódico de 

operación continua con 

cambios  de carga / velocidad

Momento de inercia  del  motor, 

Momento de inercia  de la  

máquina de carga , Factor 

duración cícl ica  de carga / 

velocidad 

S9 Servicio con carga no periódica  

y variaciones  de velocidad

bajo pedido

S10 Servicio con cargas  constantes  

discretas

Tiempo de apl icación de carga , 

Esperanza de vida  térmica  

relativa

Clases de temperatura Tipos de servicio 
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Protección térmica del motor Resistencia calefactora 

Diseño eléctrico 

Protección térmica del motor , Resistencia calefactora 

Frecuencia de arranque 

La protección térmica del motor de los devanados del estator 
debe elegirse para adaptarse idealmente a las condiciones de 
funcionamiento. Además de los interruptores de protección del 
motor con protección contra sobrecorriente con retraso térmico, 
los motores también pueden protegerse mediante detectores de 
termistor, integrados en el devanado. La "protección térmica del 
motor" (TMS) proporciona una mayor protección al monitorear la 
temperatura en un punto crítico del devanado. Por lo tanto, se 
detectan condiciones tales como enfriamiento reducido o tempe-
ratura ambiente aumentada, que un elemento de disparo bime-
tálico no registra. 

En casos especiales, tales como servicio de inversión, operación 
frecuente o conversión, el elemento de disparo bimetálico no 
puede ajustarse para proporcionar protección suficiente. 

En tales casos, es esencial utilizar protección térmica del motor. 

Por lo general, los termistores PTC se emplean como detectores 
de temperatura, sin embargo, en casos especiales, se usan ter-
mistores NTC. 

Para proteger todos los devanados del motor, cada devanado 
incorpora un termistor por fase. Los motores protegidos exclusi-
vamente por PTC (llamada protección del motor exclusivamente 
por termistores PTC) están disponibles bajo pedido. La unidad de 
control que se requiere además del PTC desconecta el devanado 
del motor del suministro cuando se alcanza la temperatura de 
respuesta nominal (NAT). Se puede conectar un máximo de 6 
termistores PTC a una unidad de control. 

Para reducir la condensación dentro del motor, los motores se 

pueden equipar con calentadores que están disponibles a pedi-

do por un recargo. Para el voltaje de suministro normal, consul-

te la tabla. Otros voltajes de suministro están disponibles bajo 

pedido. El calentador no debe estar encendido durante la opera-

ción. 

Alternativamente, es posible conectar un voltaje de aprox. 5 - 

10% de la tensión nominal del motor a los terminales U1 y V1 

(monofásico), para proporcionar un calentamiento suficiente del 

devanado del estator. 

Descripción general del calentador de espacio 

Tamaño Voltaje V Potencia 

calefacción

W

100 230 30

112 230 30

132 230 40

160 230 40

180 230 50

200 230 50

225 230 60

250 230 60

280 230 60

315 230 2 x 80

355 230 2 x 110

Frecuencia de arranque 

El número de arranques / h especificado en la siguiente tabla 

está permitido sin verificaciones más exhaustivas de las siguien-

tes condiciones. Momento de inercia  de carga ≤ momento de 

inercia del rotor; contra-par que aumenta con el cuadrado de la 

velocidad al par nominal; comienza a intervalos regulares. 

Altura del eje

2 polos 4 polos 6 polos

180 15 30 50

200 + 225 8 15 30

250 – 315 4 8 12

Número de arranques permitidos / h
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Motores trifásicos de jaula de ardilla  

Requisitos de información del producto según el Reglamento 640/2009  

Placa de identificación 

Placa de identificación 

Los datos técnicos de acuerdo con el Anexo 1 (2) del Reglamento 640/2009 están numerados desde el punto 1 al 

20 y se enumeran a continuación con referencia a la placa de identificación y las tablas con los datos eléctricos en 

este capítulo. 

1 tipo 

2 voltaje clasificado 

3 corriente nominal 

4 potencia nominal 

5 eficiencia 

6 El factor de servicio 

7 tipo de servicio 

8 frecuencia nominal 

9 factor de potencia 

10 velocidad nominal 

11 peso 

12 conexión 

13 clase de protección 

14 clase de aislamiento 

15 ruido 

16 Número de fabricación 

17 Tipo de rodamiento delantero 

18 Tipo de rodamiento trasero 

19 Fecha de producción 

20 Código de matriz de datos 
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Designación de tipo, tamaños 80-355 

Motores trifásicos de jaula de ardilla  

Designación de tipo 

La designación de tipo completo se indica en las tablas de clasificación. Está estructurada de la siguiente manera: 

Código de condición ambiental 

(Necesario cuando hay requisitos especiales de diseño) 

F1-Protección para tipo de corrosión media en interiores 

F2-Protección tipo de corrosión fuerte en interiores 

WF1-Protección tipo de corrosión media exteriores 

WF2-Protección tipo de corrosión fuerte exteriores 

TH Trópicos Húmedos  

G—Alta montaña 

Número de polos 

Subdivisión tamaño, S corto, M medio, L grande 

Tamaño (altura del eje respecto a su base de apoyo) 

Serie WE3  motor trifásico asíncrono, eficiencia IE3 

 

Nota: La serie de motores trifásicos asíncronos tipo WE3, también puede encontrarse  en algunos documentos, dibujos, catálo-

gos o manuales con el código  1D y sus características eléctricas y mecánicas son idénticas, es decir un motor con designación 

1D160L-2, es idéntico a un WE3-160L-2 
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Parámetros técnicos 2 polos, 60 Hz    Eficiencia IE3 

Motores trifásicos asíncronos—Serie WE3 

Parámetros técnicos  

kW
H
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Serie WE3  Motor  trifásico asíncrono 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B3 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B3 

Sujeto a modificaciones                                                                      Dibujos solo con fines informativos 
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Serie WE3  Motor  trifásico asíncrono 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B3 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B3 
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Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B5 

Serie WE3  Motor  trifásico asíncrono 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B5 

Sujeto a modificaciones                                                                      Dibujos solo con fines informativos 
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Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B5 

Serie WE3  Motor  trifásico asíncrono 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B5 
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Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B35 

Serie WE3  Motor  trifásico asíncrono 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B35 

Sujeto a modificaciones                                                                      Dibujos solo con fines informativos 
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Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B35 

Serie WE3  Motor  trifásico asíncrono 

Instalación y dimensiones del motor de hierro fundido B35 



 

 

27 

Caja de terminales 

Serie WE3  Motor  trifásico asíncrono 

Caja de terminales / Tamaño del cáncamo / Orificio roscado punta del eje 

Tamaño del cáncamo 

Agujero roscado punta del  eje (seleccionable) 
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