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Introduccion

Especificacion hierro fundido

Sinceridad, armonia y creatividad

¢Quienes somos? ¢Y qué podemos ofrecer?

Establecida en 1984, Wolong Electric Group Co., Ltd cotizd en la Bolsa de Valores de Shanghai en junio de 2002. El Grupo Wolong cuenta actualmen-
te con 55 filiales, mas de 18.500 empleados, activos de 3.200 millones e ingresos anuales de 4.500 millones de ddlares en 2016. La compaiiia se
centra principalmente en tres cadenas de productos: motores y variadores, transformadores y fuentes de alimentacién.

La historia del Grupo ATB (Antriebs Technik Bauknecht), con una participacién del 100% en Wolong, se remonta a mas de 90 afios. Con 12 bases de
fabricacién y mas de 3.000 empleados en Europa, el grupo ATB incluye marcas como Brook Crompton, Laurence Scott, Morley y Schorch, otras mar-
cas dentro del grupo Wolong son CNE, OLI y SIR.

Hoy, Wolong Electric Group se encuentra entre las compaiiias lideres a nivel mundial, ofreciendo mds de 130 afios de experiencia y pericia.

La cartera de productos cubre un rango de clasificacién de unos pocos vatios a 130 MWatt de motores y variadores, generadores, baterias de sumi-
nistro de energia, transmision eléctrica y equipos de transformacién y otros productos relacionados. Estas pueden ser soluciones estandar, solucio-
nes personalizadas y soluciones de disefio a pedido que incluyen sistemas de accionamiento completos para una amplia gama de aplicaciones en
volimenes bajos y altos. Nuestros productos son ampliamente utilizados en electrodomésticos, como aires acondicionados, lavad oras, utensilios de
cocina y jardin, y también en aplicaciones industriales estandar y pesadas como petréleo y gas, generacion de energia, mineria, marina, ferroviaria,

vehiculos eléctricos y muchos otros.

Especificacion

Producto estandar

Opcional

Tamafio

Carcasa

Opcién de montaje

Posicién de la caja de terminales
Voltaje (V)

Frecuencia

Enfriamiento

Ubicacion del rodamiento

Lubricacion

Aislamiento

Aumento de temperatura
Color de pintura

Cubierta del ventilador
Proteccién térmica
Calentadores anticondensacion
Agujeros de drenaje

Operacidn con VFD (con derrateo)

Temperatura ambiente

80-355

IP55

Patas (B3), Brida (B5), (B14)
Arriba

400, 380

50 Hz

IC411

Lado accionamiento

80 - 180 rodamientos con doble sello
200-355 con grasera

clase F

clase B

de acero

Par variable 10: 1
Par constante: 2: 1

-15°Ca+40°C

IP56, IP65

Patas y brida (B35), (B34)
Derecho, izquierdo

500, 690, 415, 440, 460, 480
60 Hz

IC410, 1C418

Lado no accionamiento

con grasera

clase H o nano aislamiento (Pg 14)
clase F

bajo pedido

PTC, PTO, PT100

100-355

80-355

rango de velocidad alternativo

Las especificaciones y opciones anteriores ofrecen un breve resumen de las caracteristicas disponibles para la gama de hierrofundido WE3. Para

obtener una lista completa de las caracteristicas opcionales, comuniquese con nuestro grupo ventas.



Aseguramiento de calidad

Todo el proceso de realizacion de pedidos para maquinas eléctricas,
desde la cotizacidn hasta la entrega, incluida la integracion de nuestros
proveedores, se basa en un sistema de garantia de calidad generalmente
aceptado de conformidad con la norma ISO 9001, que se supervisa cons-
tantemente y esta en constante desarrollo.

Los disefios, datos técnicos e ilustraciones contenidos en esta documen-
tacidn estan sujetos a cambios. Solo son vinculantes con la confirmacién
por escrito.

Normas, cédigos, regulaciones y especificaciones

Los motores se ajustan a las normas y reglamentos pertinentes, incluidos,
entre otros, los siguientes:

Titulo

Madquinas eléctricas rotativas Clasificacion y rendimiento
Determinacién de pérdidas y eficiencia

Grados de proteccion IP

Métodos de enfriamiento (cédigo IC)

Tipos de construccién (cédigo IM)

Marcacién de terminales y sentido de rotacién

Limites de ruido

Proteccion térmica incorporada; reglas para la proteccion

Rendimiento inicial de motores de induccién de jaula trifasicos de una
velocidad, excluyendo motores de varias velocidades, para voltajes de

hasta 690 V / 50 Hz inclusive

Vibracién mecanica de maquinas con alturas de eje de 56 mm y superiores

Mdquinas eléctricas rotativas - Parte 25: Guia para el disefo y el

rendimiento de motores de induccién de jaula alimentados por variador

Clases de eficiencia de motores trifasicos de jaula de ardilla
Voltajes estandar IEC
Motores trifdsicos para uso general con dimensiones y salidas

estandarizadas.

General

Aseguramiento de calidad

Marca CE

Normas y Reglamentos

Los motores llevan la etiqueta CE de conformidad con la Directiva de
bajo voltaje 2014/35 / CE o la Directiva ErP 2009/125 / CE. El
29/12/2009, entrd en vigor la Directiva de maquinas 2006/42 / CE que
exime claramente a los motores de induccién. La Directiva EMC

2014/30 / CE califica a los motores de induccidon como equipos benignos

y los exime explicitamente de su alcance.

IEC

IEC 60034-1
IEC 60034-2-1
IEC 60034-5
IEC 60034-6
IEC 60034-7
IEC 60034-8
IEC 60034-9

IEC 60034-11

IEC 60034-12

IEC 60034-14

IEC 60034-25

IEC 60034-30-1

IEC 60038

IEC 60072 (1)

DIN/EN

DIN EN 60034-1
DIN EN 60034-2-1
DIN EN 60034-5
DIN EN 60034-6
DIN EN 60034-7
DIN EN 60034-8
DIN EN 60034-9

DIN EN 60034-11

DIN EN 60034-12

DIN EN 60034-14

DIN EN 60034-25

DIN EN 60034-30-1

DIN IEC 60038

DIN EN 50347

(1) IEC 60072 solo proporciona dimensiones pero no define ninguna clasificacion de salida (tolerancias segin EN 50347)

Estandar Britanico
GB 755

GB/T1032

GB/T 4942.1

GB/T 1993

GB/T 997

GB 1971

GB 10069.3

GB/T 13002

GB/T 22210

GB10068

GB18613

GB/T 4772.1



Explicaciones técnicas

Corriente alterna trifasica, potencia nominal

Par de carga nominal, velocidad

Caracteristica Par - Velocidad
Corriente alterna trifasica Wy

El término corriente alterna trifasica se usa si el sistema trifasico *1 e
Ll

existente lleva tres voltajes alternos individuales que tienen valo-

Conexion O

res idénticos, pero muestran un cambio de fase de 120 grados.
Las tres fases del sistema trifasico se denominan L1, L2 y L3. e

Conexign Y

Potencia Nominal

02 ¥ ak )

A Conaxisn¥

La potencia nominal es la suministrada en el eje del motor: iy
Ta Conexion D

Pn=V3 x Uy X Iy x COS(.PXr] [W] 6 171y

. . Basicamente, hay dos formas diferentes de conectar el motor
Uy = Voltaje nominal en el motor [V] v

Trifasico
In= Corriente nominal [A]
Conexion en estrella Y

Cos ¢ = Factor de potencia Si los extremos del devanado U2, V2 y W2 estan conectados entre si, se

n= Eficiencia forma la conexién en estrella con un punto neutro.

Tensidon nominal Uy, es decir, tensidn total en 2 de las 3 fases se despla-
Par de carga nominal zan 120 grados cada una; la corriente nominal |y, es la, corriente en cada
fase del sistema, lo que significa

El par de carga nominal se determina de la siguiente manera:

Un= V3 x Us i L

|
My= 9559 x Py / ny [Nm] | 1
In= ’ uf | Uy
Pn= Potencia nominal [kW] ey 1
|

/l\ uf
nn= Velocidad nominal [min™] /Jy %
W1

. \% Y
La unidad Sl es Newton metro. L2
1Nm=1/9,81 kgm 1 5
Conexidn en Delta D
Velocidad R , -
_ Si el final del devanado de cada fase estd conectado al inicio del
siguiente devanado de fase, se forma la conexion delta. Tal cone-
La velocidad sin carga corresponde a la velocidad sincrona re- Xién no incluye un punto neutro. Tensién nominal Tension Uy entre
ducida por el deslizamiento. La velocidad sincrona del motor se 2 de las 3 fases del sistema. Corriente nominal Iy corriente total en 2

. L de las 3 fases que se desplazan 120 grados cada una, lo que significa
determina de la siguiente manera

- Un=U K
ns=fx60/p [min™] N w2 | U1
— if L
f= frecuencia [Hz] =V3 xls i \ IUN
1
p= numero de par de polos W1 U2 l
e NN N, — |2

La velocidad sincrona se reduce a la velocidad nominal por el ‘ V2 V1

deslizamiento S necesario para producir la potencia de salida L3

(consulte los datos técnicos).
En general, los motores trifasicos con una potencia de hasta 4 kW
= i _1 . ’ .
ny=Ns X 3 (1-s) [min™] cuentan con arranque directo en linea, mientras que los motores
trifasicos con una potencia de 5,5 kW en adelante cuentan con

ns= velocidad sincrona [min™]
arranque estrella-triangulo.



Explicaciones técnicas

Grado de proteccion

Agujeros de drenaje de condensado

Grado de proteccién un IEC 60034-5

Grado de Disefio del
proteccion |Alcance de la proteccion (condiciones de prueba) motor Explicacion
Proteccion contra descargas eléctricas y la entrada de |Proteccion contra la
cuerpos extrafios salidos. entrada de agua
Proteccion total contra el contacto v el acercamiento a |El agua rociada sobre  |Disefic estandar Los motores se pueden instalar en un
la maquina desde todas ambiente polvoriento o hiumedo. Tales
P54 las direcciones puede coendiciones también son permisibles
partes vivas, asi como el contacto con partes maviles | no tener ningdn efecto para el aislamiento del devanado del
perjudicial. estator. Los motores que estan
Un chorro de agua de expuestos a influencias ambientales
dentro de la carcasa. Proteccion contra depasitos de  |una boguilla, moderadas durante el
apuntando 3 la almacenamiento o la instalacion
IP55 o B maguina desde todas adecuada en locales utilizados para
polve perjudiciales. La entrada de polve no esta las direcciones, no ) . . .
y fines industriales no requieren
tiene efectos B . . .
o ninguna medida especial. La pintura
perjudiciales. tandar NO . teccic
completamente bloqueada, sin embargo, |z entrada de |Las salpicaduras de Disefio especial a estandar proporciona proteccion
suficiente para el impacto que ocurre
agua causadas por -
mares fuertes o chorros en tales condiciones. En caso de
P56 polvo se reduce para garantizar que la operacicn fuertes no penetran en condiciones climaticas extremas, se
la carcasa en requiere un grado de proteccion IPS5
cantidades con medidas adicionales, p. en caso de
satisfactoria de la maquina no se vea afectada. perjudiciales. humedad permanente (mas del 80% de
Proteccidn total contra el contacto v el acercamiento 2 |Un chorro de agua de humedad relativa), clima tropical
. . - una boquilla, humeda, atmasfera industrial
partes vivas, asi como el contacto con partes moviles i
PG5 apuntando a la agresiva, instalacion al aire libre sin
dentro de la carcasa. Proteccidn contra la entrada de | maquina desde todas proteccion con riesgo de lluvia
polvo (a prueba de polva). |as direcciones, no pedido del cliente. |tormentosa y en clima costero.

Para todos los tipos de construccién con el eje en una posicién hacia abajo, se recomienda el disefio "con techo de goteo",

para evitar la entrada de agua en el lado de no accionamiento del eje. Para todos los tipos de construccion con el eje en una

posicidn hacia arriba, un requisito previo es una cubierta adecuada, que evite la caida de piezas pequefias sobre la cubierta

del ventilador. Esto no se aplica cuando el motor estd acoplado a la maquina accionada, la cual proporciona cobertura. Sin

embargo, el flujo de aire de enfriamiento puede no verse afectado por dicha cubierta. Los motores que se instalan en exte-

Agujeros de drenaje de condensado

Los motores hasta el tamaio 355 inclusive no estan provistos de
orificios de drenaje de condensado. Se instalaran solo a pedido
especial, que debe especificarse explicitamente en el pedido.

La posicion de estos agujeros depende del tipo de construccién
del motor y la posicion de montaje. Los orificios de drenaje de
condensado se colocan en el punto mas bajo (en el escudo o en

la carcasa del motor).

Ademas de

Nota:

uso normal” como se especifica en las
instrucciones de operacion y mantenimiento, los mo-
tores con orificios de drenaje de condensado, que
debido al grado de proteccién del motor estan sella-
dos herméticamente con un tornillo, deben drenarse a

intervalos razonables (de acuerdo con el grado de

formacion de condensados).



Explicaciones técnicas

Tipos de montaje

Tipos de construccién

Los tipos de montaje mas comunes se muestran en siguiente tabla. Los dibu-
jos dimensionales muestran el rango de tamafios para los que estan disponi-
bles los tipos de construccién individuales. Otros tipos de construccidn estan

disponibles bajo pedido.

El tipo basico de construccidn se especifica en la placa de caracteristicas se-
gun el cédigo |, IEC 60034-7. Los motores estandar, es decir, los tamafios 80 -
355, que se ordenan como tipos basicos de construccion (tipos universales
de construccion) IM B3, IM B5 o IM B14, también se pueden manejar las

siguientes posiciones de montaje no estandar

Codigo | (Codigo 1)

Motores de

patas Eje en posicion horizontal
Patas al piso

Todos los tama- P!

fos
IM B6 (IM 1051)
Eje en posicion horizontal
Patas en la paredyala
izquierda al mirar la punta
del eje
IM B7 (IM 1061)
Eje en posicion horizontal
Patas en la paredyala
derecha al mirar la punta
del eje

Motores de IM B5 (IM 3001)

montaje en bri- Eje en posicién horizontal
da, brida FF con

agujeros pasan-
tes

IMV1 (IM 3011
Todos los tama- ( )

fios Eje en posicion vertical
hacia abajo
designacion an-
terior segtin DIN:
brida A
IM V3 (IM 3031)
Eje en posicion vertical
hacia arriba

.

&
a
D
L g
&
=

@ | a carga del rodamiento es limitada con instalacién vertical

IM B3 en IM B6, IM B7, IM B8, IM V5 0 IM V6,
IMB5enIMV1oIMV3,
IMB14 en IM V18 0 IM V19.

Para motores hasta el tamafio 315 (disefio estandar sin drenaje
de condensado). Debido al hecho de que las cajas de terminales
son giratorias 90 grados, la conexién de los motores al sistema
de suministro estd prevista en todo tipo de construccién.

Cadigo | (Codigo 1)
IM B8 (IM 1071)
Eje en posicion horizontal

Patas hacia arriba

IM V5 (IM 1011)

Eje en posicidn vertical hacia
abajo. Patas en la pared

IM V6 (IM 1031)

Eje en posicidn vertical hacia
arriba. Patas en la pared

e
Ilt

IM B35 (IM 2001)

Eje en posicion horizontal

Patas en el piso ﬁ

IM V15 (IM 2011)

Eje en posicidn vertical hacia
abajo. Patas en la pared

IM V35 (IM 2031)

Eje en posicién vertical hacia
arriba. Patas en la pared




Cadigo | (Cadigo 1)

IM B14 (IM 3601)

Eje en posicion hori-
zontal

IM V18 (IM 3611)

Eje en posicidn vertical
hacia abajo

IM V3 (IM 3031)

Eje en posicidn vertical
hacia arriba

IM B9 (IM 9101)

Pernos de tension
roscados. Eje en posi-
cion horizontal

[
IJII

Tipos de montaje

Tipos de construccion

Cédigo | (Codigo 1)

IM B34 (IM 2101)

Eje en posicidn horizon-
tal. Patas al piso

IM V17 (IM 2111)

Eje en posicion vertical
hacia abajo. Patas en la
pared

IM V37 (IM 2131)

Eje en posicion vertical
hacia arriba. Patas en la
pared

IM B15 (IM 1201)

Patas y pernos de ten-
sién roscados. Eje en
posicion horizontal



Explicaciones técnicas

Punta del eje, chaveta y chavetero

Balanceo , vibracién y acople

Punta del Eje

Balanceo

La puntas de eje son cilindricas y tanto su disefio, tamafio y clasificacion
de desempefio son fabricadas conforme a IEC 50347. Motores de tamafio
80 hacia arriba estan equipados con puntas de eje que tienen roscas
internas de acuerdo con DIN 332-2 para el montaje de poleas y acopla-

mientos de correa. El disefio de los chaveteros se ajusta a DIN 6885-1; Las

chavetas siempre se incluyen en los paquetes de entrega del motor. A
peticion del cliente, los motores se entregan con una segunda punta de
eje libre.

Chaveta y chavetero

La chaveta y el chavetero corresponden a la forma A segtin DIN 6885-1.
Las tolerancias de la chaveta y chavetero estan de acuerdo con IEC
50347.

Para tamarios 80 - 355 las dimensiones de chavetero son las siguientes y
la posicidn en la punta del eje: central

Minima longitud

segun
Tamaiio Ancho Alto Estandar DIN EN 5034DIN
mm mm mm mm
80 6 6 32 32
90 8 7 40 40
100 + 112 8 7 50 50
132 10 8 70 70
160 12 8 100 90
180 14 9 100 100
200 16 10 100 100
225/2 16 10 100 100
225/4 18 11 125 125
250/2 18 11 125 125
250/4 18 11 125 125
280/2 18 11 125 125
280/4 20 12 125 125
315/2 18 11 125 125
315/4 22 14 140 140
355/2 20 12 125 125
355/4 25 14 140 140

En todos los motores, los rotores estan balanceados dindamicamente
con media chaveta a velocidades de funcionamiento segtin DIN ISO
21940-32: 2012. De acuerdo con este estandar, los simbolos de letras
especifican adicionalmente el tipo de balanceo de la chaveta y chavete-
ro en la placa de caracteristicas o la cara del eje de transmision. (H -
balanceo de media chaveta, F - balanceo de chaveta completa).

El uso de rodamientos de alta calidad, asi como el cumplimiento de las
tolerancias de ajuste aseguran una suavidad de funcionamiento confia-
ble y cumplimiento del grado de severidad de vibracidn. Los motores
catalogados cumplen con el grado de severidad de vibracién "A" de
acuerdo con IEC 60034-14.

Debe garantizarse que los elementos de transmisidn (poleas de correa,
acoplamientos, ruedas dentadas, etc.) sin ranuras se balanceen dinami-
camente a la velocidad deseada. Ademas, es importante que la longitud
del chavetero corresponda a la longitud de la chaveta, ya que, en su
defecto, los desequilibrios residuales adicionales afectarian la vibracion
del motor.

De acuerdo con la regulacion IEC 60034, los rotores estan disefiados
para una prueba de sobrevelocidad igual a 1.2 veces la velocidad nomi-
nal segura mas alta.

En caso de requisitos especiales, el grado de severidad de vibracion "B"
esta disponible por un costo adicional.

Los limites de severidad de vibracién subsecuentes son vélidos para
motores que funcionan sin carga en un modo desacoplado con suspen-

Grado
severidad
vibracion velocidad

Rango de

Velocidad de vibracion mm/s

Altura efectiva al centro del eje en mm

1/ min <132 160-280 280>
A 120 a 3600 1,6 2,2 2,8
B 120 a 3600 0,7 1,1 1,8

Se permite acople torsionalmente flexible para todos los moto-
res. Sin embargo, debe tenerse en cuenta que los acoples torsio-
nalmente flexibles también requieren una alineacién muy preci-
sa de las maquinas a acoplar, a fin de excluir las vibraciones du-
rante el funcionamiento en la mayor medida posible y garantizar
que la vida util de los rodamientos no se reduzca por cargas no
permitidas El acople de motores de dos polos (con velocidades
sincronas de 3000 min a 50 Hz y 3600 min a 60 Hz) debe reali-
zarse con el mayor cuidado y precision. Es esencial asegurarse
de que la mitad del acople en la punta del eje esté balanceado
dindmicamente en un mandril liso.



Construccion mecanica

Método de enfriamiento

Método de enfriamiento

Los motores estan equipados con ventiladores de plastico o metal que proporcionan enfriamiento independientemente de la direcciéon
de rotacion del motor. El ventilador incorporado mueve el aire de enfriamiento desde el lado de no acople al lado de acople del motor.
Por esta razon, es esencial que las aberturas de la caperuza del ventilador aseguren la entrada libre de aire. El enfriamiento correcto
depende de observar un espacio minimo entre la caperuza del ventilador y cualquier pared existente.

Los métodos de enfriamiento para maquinas eléctricas se indican en cédigo de acuerdo con IEC 60034-6. El cédigo consta de las letras
IC (International Cooling) y un nimero de tres digitos.

. IC 410: totalmente cerrado sin ventilacion: enfriamiento sin usar un ventilador, por ventilacion natural y radiacién en la superfi-

cie cerrada del motor.

° C 411.: refrigerado por ventilador totalmente cerrado: el aire de enfriamiento es soplado sobre la superficie del motor totalmen-

te cerrado por un ventilador montado en el eje.

. IC 418: Refrigerado por superficie externa: se sopla aire de enfriamiento sobre la superficie del motor totalmente cerrada. El
motor se coloca en el flujo de aire externo y puede ser autoventilado o no ventilado.

El estandar presentado en esta lista se clasifica en el método de enfriamiento IC 411 (refrigerado por superficie)

Se debe tener debidamente en cuenta la incidencia de calor y la radiacion de calor (por ejemplo, radiacién solar, temperaturas de los

medios, ...).



Construccion mecanica

10 Rodamientos

Los motores estan equipados con rodamientos tanto en el lado de acople como en el lado de no acople del motor. Los rodamientos de

los motores hasta el tamafio 180 inclusive estan lubricados permanentemente. Los motores del tamafio 200 en adelante tienen roda-
mientos reengrasables. Otras especificaciones bajo pedido.

Estos motores estan equipados con una placa adicional que indica detalles sobre el lubricante especifico, la cantidad requerida y los
intervalos de engrase.

Tipo de rodamiento (la seleccion del rodamiento se puede cambiar segun las necesidades del cliente)

Tamaiio Numero de Lado de Lado de no

polos acople acople
80 2~6 620477 620477
90 2~6 620577 62037z
100 2~6 620677 620577
112 2~6 620677 620677
132 2~6 620877 630577
160 2~6 630927 630727
180 2~6 63102z 630877
200 2 6312 6212
200 46 6312 6212
225 2 6312 6312
225 4~6 6313 6312
250 2 6313 6313
250 4~6 6314 6313
280 2 6314 6314
280 4~6 6317 6314
315 2 6317 6317
315 4~6 6319 6319
355 2 6319 6319

355 4~6 6322 6322




Los motores estandar estdn lubricados de por vida. En el caso de

una mayor carga y temperaturas extremas, hay grasas especiales

disponibles.

"

Los valores especificados son validos para los rodamientos y los
extremos del eje del lado de acople contenidos en esta lista, to-

mando como base una vida calculada de L;g, = 20000 h. Estan
permitidos tanto para ejes horizontales como verticales. La tabla

contiene datos sobre la fuerza radial admisible Fy a una distancia

x del hombro del eje.

Fuerza radial permitida

Tamaiios 80—355

Fr

(-
Tt

X ol e
Tamaiio Fuerza Radial FO (N)
2P ap 6P
FR x=0 FR x=max FR x=0 FR x=max FR x=0 FR x=max

WE3-80 485 400 625 515 735 605
WE3-90 725 605 920 775 10990 910
WE3-100 1010 830 1270 1040 1520 1240
WE3-112 1030 840 1310 1060 1550 1250
WE3-132 1490 1180 1940 1530 2260 1780
WE3-160 1540 1210 2040 1590 2330 1820
WE3-180 2000 1550 2350 1950 2800 2250
WE3-200 2550 2100 3350 2750 3900 3200
WE3-225 3050 2550 3750 2950 4550 3600
WE3-250 3650 2950 4400 3600 5350 4350
WE3-280 3350 2800 8700 7200 10800 8900
WE3-315 3950 3350 9900 8100 12100 9900
WE3-355 4250 3750 10300 9000 13000 11000




Diseino Eléctrico

Potencia

Tolerancias

La potencia nominal y los valores operativos especificados en las
tablas de seleccidn son aplicables al tipo de servicio S1 segun lo
definido por IEC 60034-1 a una frecuencia nominal de 50 Hz (60
Hz), voltaje nominal, una temperatura de enfriamiento (KT) de
max. 40 ° C y una altitud del sitio de hasta 1000 m sobre el nivel
del mar. Los motores también se pueden utilizar a temperaturas
de de enfriamiento de 40 ° C a max. 60 ° C, o una altitud del sitio
de mds de 1000 m sobre el nivel del mar. En estos casos, la po-
tencia nominal especificada en las tablas de seleccion se debe
reducir de acuerdo con la tabla a continuacion y / o se debe se-
leccionar un tipo de motor mas grande o una clase de tempera-
tura mas alta. Motores para temperaturas mas altas de enfria-
miento disponibles bajo pedido.
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Corriente excesiva ocasional

De acuerdo con DIN EN 60034-1, los motores con una potencia
nominal de hasta 315 kW, que funcionan a temperatura de fun-
cionamiento de carga nominal, pueden soportar un exceso de
corriente de 1,5 veces la corriente nominal durante un periodo de
2 minutos sin que sus vidas se vean afectadas negativamente.

Tolerancias

Segun DIN EN 60034-1, se aplican las siguientes tolerancias a los
valores eléctricos especificados en las tablas de clasificacion:

Eficiencia n:

Py <150 kW -15%(1-n)
Py> 150 kW | -10%(1-n)
Factor de potenciacos @ - (1- cos @)/6

Deslizamiento s a carga nominal y temperatura de funciona-
miento de carga nominal:

>1 kW + 20% del deslizamiento garantizado
< 1kW * 30% del deslizamiento garantizado
Par de rotor bloqueado: -15%

Par de ruptura: -10%

Corriente de rotor bloqueado: +20%
Corriente nominal:

Las tablas de clasificacion especifican las corrientes nominales
para voltajes de 220 y 440V. En el caso de cualquier otro voltaje,
las corrientes nominales cambian en proporcion inversa a los
voltajes:

U/UN = IN / |
De esto, se sigue:

|N=UX|/UN
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Eficiencia

2 Polos
P, [kw] 0.75 1.1 15 2.2 3 & | 5.9 7.5 1 13 18.5 22 30 37 45 53 75 20 110 132 160 200-375
JE1 50Hz 721 750 772 | 77 815 831 | 847 860 B7.6 | BB7T B93 899 | 907 .2 917 | 921 92T 93.0 | 933 73.5 3.8 94.0
(n% s0Hz 740 785 B10 | 815 845" B60D 875 B7.5 | B85 895 895 | 902 915 917 | 924 93.0 93.0 | 930 9417 AT 940
|IE2 S0Hz 77.4 794 813 | 832 846 858 870 8871 894 | 0.3 909 913 | 920 925 929 | 932 93.8 941 | 943 F4.6 4.8 75.0
%) soHz 755 825 84O | 855 875" 885 895 90.2 | 0.2 910 91.0 | 917 924 930 | 93.0 936 945 | 945 95.0% 9547 95.4
JE3 50Hz B80.7 BZ.7 842 | 859 871 881 | 892 901 9.2 | 91.9 924 927 | 933 937 940 | 943 947 950 | 95.2 75.4 5.6 95.8
%) soHz 770 8B40 B55 | B&S 885" 895 902 9.0 | ¥1.0 1.7 917 | 924 930 9346 | 934 941 950 | 950 9547 9587 958
JE4 90Hz 835 852 865 | 88.0 8%1 900 909 917 926 | 933 937 940 | 945 948 950 | 993 956 958 | 960 76.2 6.3 ?4.5
n% soHz 825 855 845 | 885 89.5" 90.2 917 924 | 924 93.0 93.0 | 936 P41 945 | 945 950 954 | 95.4 9587 9427 96.2
4 polos
Py (kW) 0.75 1.1 15 2.2 3 & 5.9 7.5 1 13 18.5 22 30 37 45 53 75 20 110 132 160 200-375
IE1 S0Hz 721 75.0 772 | 797 815 831 | 847 860 876 | BB.7 893 899 | 907 W™M.2 917 | 921 927 93.0 | 933 73.5 3.8 94.0
(n%l s0Hz 77.0 790 815 | 830 85.0" B7.0 875 B85 | 895 905 91.0 | M7 924 930 | 930 932 932 | 935 9457 945Y 945
|IE2 50Hz 79.6 814 828 | 843 855 846 | B7T7 887 898 | 0.6 912 916 | 923 927 937 | 935 940 942 | 945 74.7 4.9 75.1
(%) goHz 780 8B40 BLO | BT 87.5' 895 895 91.0 | 91.0 924 924 | 930 930 936 | 941 945 945 | 95.0 95.0% 9507 95.4
JE3 5S0Hz 825 841 853 | 867 877 8846 | B8RS 904 914 | 921 926 930 | 936 939 942 | 946 950 952 | 954 954 5.8 76.0
n% s0Hz 835 855 B6S5 | B35 89.5" 91.7 917 924 | 93.0 9346 9346 | 941 945 950 | 954 954 954 | 958 9627 9827 962
IE4 5S0Hz 857 B87.2 882 | 875 904 911 | 919 9246 933 | 93.9 942 945 | 949 952 954 | 997 960 961 | 963 F6.4 6.6 ?4.7
n% soHz 855 875 885 | 91.0 71.0" 924 924 936 | 941 945 945 | 950 954 954 | 958 962 962 | 962 9657 9457 96.8
6 polos
Py, (kW] 0.75 1.1 15 2.2 3 & 5.9 7.5 1 135 18.5 22 30 37 45 53 75 20 110 132 160 200-375
1 S0Hz 70.0 729 752 | 7TP7 797 814 | B3 84T B&L | B7.7 BB6 892 | 902 90.8 914 | 9L 9§26 929 | 933 73.5 3.8 94.0
(n%l s0Hz 720 750 770 | 785 835" B50 860 B9.0 | 895 902 910 | M7 917 917 | 921 930 93.0 | %A1 9417 AT 940
JEz S0Hz 759 7B 798 | 818 B33 BLs | BAO BT72Z BRY | 897 904 909 | 97 922 927 | 931 93T 940 | 943 4.6 948 95.0
n%l ¢oHz 73.0 B55 865 | 875 87.5" 895 895 90.2 | 0.2 917 917 | 930 930 9346 | 934 941  F41 | 950 9507 9507 950
IE3 50Hz 78.% B81.0 825 | 843 8546 848 [ 88.0 891 903 | 9.2 917 922 | 929 933 937 | 941 ®hb6 FAY | 951 75.4 5.6 75.8
(n% s0Hz 825 875 B85 | 895 89.5" 1.0 91.0 9.7 | 91.7 930 930 | 941 941 945 | 945 950 950 | 958 9587 9587 958
IE4 S0Hz 827 845 859 | 874 8B6 895 | 905 913 923 | 929 934 937 | 942 945 948 | 951 954 956 | 7.8 960 6.2 965
n%l ¢oHz BLOD BB5 895 | 90.2 70.2" 91.7 924 930 | ¥3.0 %41 941 | 950 950 954 | 954 958 958 | 962 9627 9427 946.5
1) a3,7kw
2) a 150 kw

3) a 185 kw
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Direccion de rotacion , Tipos de servicio

De acuerdo con DIN EN 60034, los materiales aislantes, incluidos
los impregnantes, se clasifican en clases de temperatura, a las

180

I 155

105

Clase de
Temperatura

TRL Limite de aumento de temperatura (aumento de temperatura) en K
(valor medio en Kelvin)

CT temperatura del refrigerante
MPT Temperatura permanente maxima permitida en ° C (para el punto

mas caliente del devanado)

Aislamiento

Todos los motores estan disefiados de acuerdo con la clase de
temperatura 155 (F). A potencia nominal y en funcionamiento
directo en linea, la utilizacién del motor corresponde a la clase
de temperatura 130 (B). Los sistemas de material aislante utiliza-
dos protegen en gran medida el devanado contra la influencia de
gases, vapores, polvo y aceite. Soportan cargas climaticas nor-
males de acuerdo con IEC 60721-3 y son tropicalizados.

Clase de Temperatura 155 (F)

Como los motores de disefio estandar especificados en esta lista
se utilizan de acuerdo con la clase de temperatura 130 (B), es po-
sible aumentar la potencia nominal para motores de tamafio de
bastidor 80 a 355 en funcionamiento continuo con una tempera-
tura del refrigerante de 40 ° C en 10 %, o para elevar la tempera-
tura del refrigerante de 40 ° C a 60 ° C en funcionamiento a la po-
tencia nominal. Motores para temperaturas mas altas de refrige-
rante disponibles bajo pedido.

Direccion de Rotacion

Los motores pueden funcionar en ambas direcciones de rotacion.
Si las fases de linea estan conectadas a los terminales del motor
U1, V1, W1 en un orden L1, L2, L3, el sentido de rotacion es en el
sentido de las agujas del reloj cuando se mira de frente el eje en
el dado de acople o accionamiento, de acuerdo con IEC 60034-8.
La direccidon de rotacion se puede revertir intercambiando cual-
quiera de las dos fases.

Tipos de Designacion Datos Requeridos
servicio seglin
DIN EN 60034-1
S1 Servicio continuo (carga
S2 Servicio a corto plazo (carga Duracién de funcionamiento
constante)
S3 Servicio periddico (carga Factor de duracion ciclica
S4 Servicio periddico intermitente Factor de duracidn ciclica,
con arranque (arranque / carga momento de !nerc!a motor.,
momento de inercia maquina
constante / parada) de carga
S5 Servicio periddico intermitente Factor de duracion ciclica,
con frenado eléctrico Momento de inercia del motor,
(arranque / carga constante /  Momento de inercia de |a
frenado / parada) maquina de carga
S6 Servicio periddico de Factor de duracidn ciclica
operacién continua (carga
constante / sin carga)
S7 Servicio periddico de Momento de inercia del motor,
operacion continua con
frenado eléctrico (arranque /  Momento de inercia de la
carga constante / frenado / )
o maquina de carga
S8 Servicio periddico de Momento de inercia del motor,
Momento de inercia de la
operacion continua con maquina de carga, Factor
duracion ciclica de carga /
cambios de carga / velocidad  velocidad
S9 Servicio con carga no periddica bajo pedido
yvariaciones de velocidad
510 Servicio con cargas constantes Tiempo de aplicacion de carga,

discretas

Esperanza de vida térmica
relativa

Valores recomendados para

Duracion de funcionamiento: 10, 30, 60 y 90 minutos.

Factor de duracion ciclica: 15; 25; 40y 60%

Tiempo de ciclo: 10 minutos

Para los tipos de servicios S2-S8, se debe especificar el contra-par

de arranque.
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Proteccion térmica del motor, Resistencia calefactora 15
Frecuencia de arranque

Proteccion térmica del motor Resistencia calefactora

La proteccion térmica del motor de los devanados del estator
debe elegirse para adaptarse idealmente a las condiciones de
funcionamiento. Ademas de los interruptores de proteccion del
motor con proteccién contra sobrecorriente con retraso térmico,
los motores también pueden protegerse mediante detectores de
termistor, integrados en el devanado. La "proteccion térmica del
motor" (TMS) proporciona una mayor protecciéon al monitorear la
temperatura en un punto critico del devanado. Por lo tanto, se
detectan condiciones tales como enfriamiento reducido o tempe-
ratura ambiente aumentada, que un elemento de disparo bime-
tdlico no registra.

En casos especiales, tales como servicio de inversién, operacion
frecuente o conversion, el elemento de disparo bimetalico no
puede ajustarse para proporcionar proteccion suficiente.

En tales casos, es esencial utilizar proteccidn térmica del motor.

Por lo general, los termistores PTC se emplean como detectores
de temperatura, sin embargo, en casos especiales, se usan ter-
mistores NTC.

Para proteger todos los devanados del motor, cada devanado
incorpora un termistor por fase. Los motores protegidos exclusi-
vamente por PTC (llamada proteccién del motor exclusivamente
por termistores PTC) estan disponibles bajo pedido. La unidad de
control que se requiere ademas del PTC desconecta el devanado
del motor del suministro cuando se alcanza la temperatura de
respuesta nominal (NAT). Se puede conectar un maximo de 6
termistores PTC a una unidad de control.

Para reducir la condensacion dentro del motor, los motores se
pueden equipar con calentadores que estan disponibles a pedi-
do por un recargo. Para el voltaje de suministro normal, consul-
te la tabla. Otros voltajes de suministro estan disponibles bajo
pedido. El calentador no debe estar encendido durante la opera-
cioén.

Alternativamente, es posible conectar un voltaje de aprox. 5-
10% de la tensidon nominal del motor a los terminales Uly V1
(monofasico), para proporcionar un calentamiento suficiente del
devanado del estator.

Descripcion general del calentador de espacio

Tamaiio Voltaje V Potencia
calefaccién
w
100 230 30
112 230 30
132 230 40
160 230 40
180 230 50
200 230 50
225 230 60
250 230 60
280 230 60
315 230 2x80
355 230 2x110

Frecuencia de arranque

El nimero de arranques / h especificado en la siguiente tabla
estd permitido sin verificaciones mas exhaustivas de las siguien-
tes condiciones. Momento de inercia de carga £ momento de
inercia del rotor; contra-par que aumenta con el cuadrado de la
velocidad al par nominal; comienza a intervalos regulares.

Altura del eje Numero de arranques permitidos / h

2 polos 4 polos 6 polos
180 15 30 50
200 +225 8 15 30

250-315 4 8 12
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Placa de identificacion

Requisitos de informacién del producto segun el Reglamento 640/2009

Placa de identificacion
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Los datos técnicos de acuerdo con el Anexo 1 (2) del Reglamento 640/2009 estan numerados desde el punto 1 al
20y se enumeran a continuacién con referencia a la placa de identificacion y las tablas con los datos eléctricos en

este capitulo.
1 tipo 13 clase de proteccion
2 voltaje clasificado 14 clase de aislamiento
3 corriente nominal 15 ruido
4 potencia nominal 16 Numero de fabricacién
5 eficiencia 17 Tipo de rodamiento delantero
6 El factor de servicio 18 Tipo de rodamiento trasero
7 tipo de servicio 19 Fecha de produccién
8 frecuencia nominal 20 Cédigo de matriz de datos
9 factor de potencia
10 velocidad nominal

11 peso

IE3

» Motor
12 conexion

Premium Efficiency
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La designacion de tipo completo se indica en las tablas de clasificacidn. Esta estructurada de la siguiente manera:
WE] ) “:ID |_ ) E .y Cddigo de condicién ambiental
(Necesario cuando hay requisitos especiales de disefio)
F1-Proteccion para tipo de corrosién media en interiores
F2-Proteccion tipo de corrosion fuerte en interiores
WF1-Proteccidn tipo de corrosion media exteriores
WF2-Proteccidn tipo de corrosion fuerte exteriores

TH Trépicos Himedos

G—Alta montaiia

Numero de polos

Subdivisién tamaiio, S corto, M medio, L grande

Tamaiio (altura del eje respecto a su base de apoyo)

Serie WE3 motor trifasico asincrono, eficiencia IE3

Nota: La serie de motores trifasicos asincronos tipo WE3, también puede encontrarse en algunos documentos, dibujos, catélo-
gos o manuales con el cédigo 1Dy sus caracteristicas eléctricas y mecanicas son idénticas, es decir un motor con designacion
1D160L-2, es idéntico a un WE3-160L-2

Nombre del fabricante

Placa de
identificacion
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Parametros técnicos 4 polos, 60 Hz
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Serie WE3 Motor trifasico asincrono

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B3 21

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B3
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Sujeto a modificaciones Dibujos solo con fines informativos



Serie WE3 Motor trifasico asincrono

22 Instalacién y dimensiones del motor de hierro fundido B3

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B3

TAMANO A B c D E F G H K AB AC AD HD L ES GD HA
80 125 100 a0 19 40 b 155 a0 10 157 163 136 vy 299 30 215 10
705 140 100 36 24 50 8 20 20 10 172 177 149 244 329 40 28 12
F0L 140 125 36 24 50 8 20 20 10 172 177 149 244 351 40 28 12
100L 160 140 63 28 &0 8 24 100 12 200 208 163 268 i 45 N 15
112M 170 140 70 28 &0 8 24 12 12 228 226 189 305 £17 45 N 15
1325 216 140 89 38 80 10 33 132 12 262 252 203 340 454 &0 41 18
132M/L 216 178 89 38 &0 10 33 132 12 262 252 203 340 £92 &0 41 18
160M 254 210 108 42 110 12 a7 160 145 314 318 256 421 590 70 45 20
160L 254 254 108 42 110 12 a7 160 145 314 318 256 421 634 70 435 20
180M 277 241 121 48 110 14 425 180 145 34% 360 219 463 655 70 21,5 22
180L 277 279 121 48 110 14 425 180 145 34% 360 219 463 £93 70 21,5 22
200L 8 305 133 55 110 14 49 200 185 388 396 n 524 796 70 59 25
2255 356 286 149 &0 140 18 53 225 185 4N 442 345 370 846 110 b4 28
225M-2 36 N 149 55 110 16 49 225 185 4N 442 345 570 a4 70 59 28
225M-4f8 LTI 149 &0 140 18 53 225 185 4N 442 345 570 amn 110 b4 28
250M-2 406 34% 168 &0 140 18 53 250 24 484 488 L4 671 929 110 b4 a0
250M-4f8 406 34% 168 &5 140 18 58 250 24 484 488 L4k 671 929 110 49 a0
2805-2 457 368 190 &5 140 18 58 280 24 942 547 449 728 1007 110 &9 35
2805-4/6 457 368 190 75 140 20 67,9 280 24 942 547 449 728 1007 110 795 35
280M-2 457 419 190 65 140 18 58 280 24 542 547 449 728 1055 110 49 35
280M-L4/4 457 419 190 75 140 20 67,5 280 24 542 547 449 728 1055 110 795 a5
3155-2 208 406 214 &5 140 18 58 315 28 628 £31 507 822 1132 110 &9 40
3155-4/6 508 406 216 80 170 22 m 35 28 628 £31 507 822 162 140 85 40
315M-2 508 457 216 65 140 18 58 35 28 628 £31 507 822 1232 110 49 40
J15M-4f8 508 457 216 80 170 22 m 35 28 628 £31 507 822 1262 140 85 40
315L-2 508 508 214 L 140 18 58 5 28 628 £31 507 822 1232 110 49 40
315L-4/6 508 508 214 80 170 22 m 5 28 628 £31 507 822 1262 140 85 40
355M-2 610 560 254 75 140 20 675 385 28 740 709 bh4 799 1432 110 79.5 45
395M-4/4 &10 560 254 5 170 25 84 355 28 T40 09 b44 7799 1462 180 100 45
355L-2 &10 630 254 75 140 20 675 345 28 T40 09 b44 7799 1602 110 795 45
355L-4/4 &10 630 254 5 170 25 84 355 28 T40 709 b44 799 1632 160 100 45
3551/2-2 630 630 254 75 170 20 675 355 35 T40 709 b44 oo 1632 140 795 45
3551/2-4/6 630 630 254 5 210 25 84 355 35 T40 709 b44 oo 1672 200 100 45



Serie WE3 Motor trifasico asincrono

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B5 23

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B5
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Serie WE3 Motor trifasico asincrono

24  Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B5

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B5

TAMARO D E F G M N P -] T AC AD L GD
80 19 40 [ 15,5 145 130 200 £-12 3.5 163 136 299 215
705 24 50 8 20 145 130 200 4-12 35 177 149 329 28
F0L 24 50 8 20 1465 130 200 4-12 35 177 149 351 28
100L 28 &0 8 24 215 180 250 4-145 4 208 163 401 K]
112M 28 &0 8 24 215 180 250 £-145 i 226 189 a17 3
1325 38 80 10 33 265 230 300 4-14,5 4 252 203 454 A
132M/L 38 a0 10 33 265 230 300 4-145 4 252 203 492 41
160M 42 110 12 7 300 250 350 4-18,5 ] s 256 590 45
160L 42 110 12 37 300 250 350 4-185 5 318 256 634 45
180M 48 110 14 425 300 250 350 £-18,5 5 360 279 £55 51,5
180L 48 110 14 425 300 250 350 4-18,5 5 360 279 &93 51,5
200L 55 110 16 47 350 300 400 4-18,5 ] 376 n 776 a9
2255 &0 140 18 53 400 350 430 B-185 5 442 345 B4s b
225M-2 55 110 16 4y 400 350 450 8-18,5 5 4432 345 841 5%
225M-4/6 &0 140 18 53 400 350 450 8-18,5 ] 4432 345 gmn &b
250M-2 60 140 18 53 500 430 550 B-185 5 488 46 729 .14
250M-4/6 65 140 18 58 500 4350 550 8-185 5 4BR 446 729 &%
2805-2 65 140 18 58 500 450 550 8-18,5 ] 247 449 1007 &9
2805-4/6 75 140 20 67,5 500 430 550 B-185 5 547 449 1007 795
280M-2 65 140 18 58 500 450 550 8-18,5 ] 247 449 1055 &9
280M-4/6 75 140 20 67,5 500 430 550 B-185 5 547 449 1055 795
3155-2 65 140 18 58 00 550 &60 8-24 & 631 507 1132 &%
3155-4/6 80 170 22 T 600 550 &60 8-24 & 631 507 1142 85
J15M-2 65 140 18 58 600 250 &60 8-24 & 631 207 1232 &7
J15M-4/6 80 170 22 T 600 550 &40 8-24 & 631 507 1262 85
315L-2 65 140 18 58 600 550 &60 8-24 & 631 507 1232 &%
J15L-4/6 80 170 22 T 600 550 &60 8-24 & 631 207 1262 85
355M-2 75 140 20 67,5 T40 &80 800 8-24 & 709 194 1432 79,5
355M-4/6 95 170 25 86 T40 &80 800 8-24 & 709 .11 1462 100
355L-2 75 140 20 67,5 740 &80 200 8-24 & 709 bhb 1602 795
355L-4/8 75 170 25 86 T40 &80 800 8-24 & 709 b4 1632 100
3551/2-2 75 170 20 YR T40 &80 200 8-24 & 709 bhb 1632 795
3551/2-4/6 75 210 25 86 T40 &80 800 8-24 & 709 b4 1672 100



Serie WE3 Motor trifasico asincrono

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B35 25

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B35
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Serie WE3 Motor trifasico asincrono

26 Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B35

Instalacion y dimensiones del motor de hierro fundido B35

TAMANC A B c D E F G H K M N P E] T AB AC AD HD L GD HA
0 125 100 50 19 40 & 155 80 10 165 130 200 4-12 35 157 163 136 221 29% 215 10
705 140 100 56 24 50 8 20 %0 10 1&5 130 200 412 35 172 177 149 244 329 28 12
F0L 140 125 56 24 50 8 20 %0 0 165 130 200 4-12 35 172 177 14y 244 331 28 12

8

100L 160 140 &3 28 &0 26100 12 215 180 250 4-145 200 208 163 268 401 3 15
112M 190 140 70 28 &0 8B 24 M2 12 N5 180 250 4-145 228 226 189 305 417 3 15
1325 216 140 89 38 80 10 33 132 12 285 230 300 4-145 262 252 203 340 454 41 18
132M/L 216 178 8% 38 80 10 33 132 12 265 230 300 4-145 262 252 203 340 492 4 18
140M B4 210 108 &2 110 12 37 160 145 300 250 350 4-185 314 318 256 421 590 45 20
1600 254 254 108 &2 110 12 37 160 145 300 250 350 4-185 314 318 256 421 834 45 20
180M 79 21 121 48 110 14 425 180 145 300 250 350 4-185 349 360 27% 463 655 515 22
180L 79279 121 4B 10 14 425 180 145 300 250 350 4-185 349 340 279 463 693 515 22
200L 318 305 133 56 110 16 4% 200 185 350 300 400 4-185 388 396 321 524 T8 hHY 25
2255 36 286 149 &0 140 18 53 225 185 400 350 450 8-185 431 442 345 570 BAs A4 28

431 442 345 570 841 5% 28
£42 345 570 B 64 28
488 446 6T 929 &4 30
488 446 67T 929 6% 30
547 449 728 1007 6% 35
542 54T 44F 728 1007 795 35
542 G547 4AF 728 1055 4% 35
542 54T 4AF 728 1055 795 35
628 631 507 822 1132 4% 40
628 631 507 822 1162 B85 40
628 631 507 822 1232 49 40
628 631 507 822 1262 B85 40
628 631 507 822 1232 &% 40
628 631 507 822 1262 85 40
740 709 b44 999 1432 795 4D
740 709 b44 999 1462 100 45
740 709 644 999 1802 795 4D
740 709 644 999 1832 100 4B
740 709 444 10100 1832 795 4D
40 709 44 10100 1872 100 45

225M-2 36 I 149 55 M0 16 4% 225 185 400 350 450 8-185
225M-4/6 36 31T 149 &0 140 18 53 225 185 400 350 450 8-1856
250M-2 406 349 168 &0 140 18 53 250 24 500 450 550 8-18.5
250M-4/6 406 349 168 &5 140 18 58 250 24 500 450 550 8-185
2805-2 457 368 190 &5 140 18 58 280 24 500 450 550 8-185
2805-4/6 457 368 190 75 140 20 475 280 24 500 450 550 8-18.5
24
24

B &8 2|8

280M-2 457 419 190 65 140 18 58 280 500 450 550 8-185
2B0M-4/6 457 419 190 75 140 20 475 280 500 450 550 8-18.5
3155-2 508 406 216 &5 14D 18 58 315 28 400 550 460 B-24
3155-4/4 508 406 216 B0 170 22 M1 35 28 400 550 4A&0  B-24
315M-2 508 457 216 &5 140 18 58 315 28 400 550 4AA0  B-24
J5M-4/6 508 457 216 80 170 22 M1 315 28 400 550 460 B-24
315L-2 508 508 216 &5 140 18 58 315 28 600 550 4AA0  B-24
J15L-4/4 508 508 216 B8O 170 22 71 315 28 400 550 4AA0  B-24
J55M-2 610 560 254 75 140 20 475 355 28 740 &80 8OO B-24
355M-4/6 610 560 254 95 170 25 86 355 28 740 &80 8O0 B-24
355L-2 610 630 254 75 140 20 475 355 28 740 480 8O0 B-24
355L-4/4 610 630 254 95 170 25 8& 355 28 740 480 8O0 B-24
3551/2-2 610 630 254 75 170 20 475 355 35 740 480 8O0 8-24

3551/2-4/8 610 &30 254 95 210 25 8& 355 35 740 &80 8O0 B8-24

o o~ &~ o~ o~ | O~ |~ O~ |0~ O~ O~ 8~ N Wt W LN en DN en oW Wt W Wt e en | B~ B BB



Serie WE3 Motor trifasico asincrono

Caja de terminales / Tamafio del cdncamo / Orificio roscado punta del eje 27

Caja de terminales

Tamafio AxBxH(mm] Entrada cables Didmetro cable - prensaestopa de un orificio (mm) Rosca terminal
80 20x96x50 1-M25x1.5 08-012 Mé4
90-100 102x110x57.5 1-M25x1.5 98-012 Mé
112-132 136x146x72 2-M25x1.5 08-012 M5
160-180 171x181x91 2-M32x1.5 016-021 Mé
200-225 220x230x113 2-M50x1.9 032-039 M8
250-280 270x280x116.5 2-M63x1.5 M10
315 312x329x175 2-M63x1.5 037-04 M12
355 382x402x200 2-MT72x2 B45-@53 M16

Tamafio del cdancamo

Tamano Motor
HB30-905 --- --- ---
He0L~112 M3 1 Superior
H132 M10 1
H160 M12 1
H180 M16 1
H200-225 M20 2 Arriba, ambos
Hz50-2820 24 2 lados de la caja
determinales
315 M30 2 Vista delantera
H355 M3& 2 izquierda y
Agujero roscado punta del eje (seleccionable)
No. Tamafio motor Tamanio orificio
1 H&0 M&*16
2 He0 M8*19
3 H100 M10*22
4 H112 M10*28
2 H132 M12*28
b H160 M16*36
7 H180 M16*36
8 H200-280 M20*42
9 H315 M20*42
10 H355 M20*45
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